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物理学科试题
一、单选题(本题共7小题，每题4分，共28分，在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合要求)
1．观察下列四个选项中的四幅图，请选出图中器件材料应用涉及的原理与其他三项不同的是（　　）
A．高压输电线上方有两条导线[image: www.zqy.com]
B．带电作业工人工作服织物中包含金属丝[image: www.zqy.com]
C． 话筒线用铝箔合金网包裹[image: www.zqy.com]   
D． [image: www.zqy.com]D． 远距离输电铝绞线中心有钢芯[image: www.zqy.com]
（材料来源：必修第三册，P20-22）
2．如图所示的电场，A、B是一条电场线上的两个点，一带正电的微粒仅在电场力作用下以一定初速度从A点沿电场线运动到B点，其速度-时间图像可能是下图中的（　　）
A．[image: www.zqy.com]B．[image: www.zqy.com]C．[image: www.zqy.com]D．[image: www.zqy.com]
（材料来源：必修第三册，P50第3题）




[image: www.zqy.com]3．如图所示，、闭合时，一质量为m、电荷量为q的带电液滴，静止在平行板电容器的M、N两金属板间。现保持闭合，将断开，然后将N板向下平移到图中虚线位置，下列说法正确的是（    ）
A．电容器电容增大	B．两板间场强不变
C．液滴将向下运动	D．液滴电势能增加
(材料来源:预习学案，P31例4改编）




4．随着电池技术的发展，零污染排放的锂电池电动汽车逐渐走入我们的生活。某电动汽车技术人员为了测定锂电池的电动势和内阻，用如图所示电路进行测量，已知，。当开关接通位置1时，电流表示数，当开关接通位置2时，电流表示数。则该锂电池的电动势E和内阻r分别为（    ）
[image: www.zqy.com][image: www.zqy.com]
A．14V  1.2Ω	B．12V  1.0Ω	C．10V  0.80Ω	D．8V  0.60Ω









[image: www.zqy.com]5．如图1所示，将横截面积相同、材料不同的两根金属丝a、b焊接成长直导体AB，A为金属丝a的左端点，B为金属丝b的右端点，P是金属丝上可移动的接触点。保持金属丝中电流不变，接触点P从A点向B点滑动全过程中，电压表示数U随间距离x的变化关系如图2所示。金属丝a、b的电阻分别是、；电阻率分别是、；内部电场强度分别是、；内部电子定向移动速度分别是、．则它们之间的大小关系正确的是（    ）
A． 



	    B．         C．      D．
[image: www.zqy.com]6．如图为多用表欧姆挡的原理图，其中电流表的满偏电流为300μA，内阻rg＝100Ω，调零电阻的最大阻值R＝50kΩ，串联的固定电阻R0＝50Ω，电池电动势E＝1.5V。用它测量电阻Rx，能准确测量的范围是（　　）
A．30kΩ～80kΩ	
B．3kΩ～8kΩ
C．300Ω～800Ω	
D．30Ω～80Ω

[image: www.zqy.com]7．四个相同的电流表分别改装成两个电流表A1、A2和两个电压表V1、V2，A1的量程小于A2，V1的量程小于V2，把它们接入如图所示的电路，闭合开关后(　　)
A．A1的读数和A2的读数相同
B．V1的读数和V2的读数相同
C．A1指针偏转角度和A2指针偏转角相同
D．V1指针偏转角度比V2指针偏转角度大
（材料来源：练习册，P50第12题改编）
二、多选题(本题共3小题，每小题6分，共18分。在每小题给出的四个选项中，有多个选项符合题目要求。全部选对6分，选对但不全部对的3分，选错的0分)


8．如图甲，电荷均匀分布的固定绝缘细圆环，圆心为O，轴线上的电场强度如图乙所示。现有一带正电粒子，以大小为的初速度沿轴线仅在电场力作用下由P点运动到Q点，。以x轴的正向为电场强度的正方向，则（　　）
[image: www.zqy.com]A．细圆环带负电


B．OP两点间电势差等于OQ两点间电势差
C．该粒子将会在PQ两点之间做往复运动
D．该粒子由P点运动到Q点的过程，电势能先增大后减小
（材料来源：练习册，P25第9题改编）




[image: www.zqy.com]9．如图所示，电路中电源电动势为E，内阻为r，为定值电阻，为光敏电阻，其阻值随光照强度的增加而减小。若照射光敏电阻的光照强度增加，电压表示数的变化量绝对值为，电流表示数的变化量绝对值为，两电表均为理想电表。下列说法正确的是（　　）
A．电流表的示数变大，电压表的示数变小

B．

C．有从右向左的电流流过

D．的功率变大，电源的输出功率变化无法确定
10．如图甲所示，电源的电动势E=3V，内阻为r，闭合开关，滑动变阻器的滑片C从A端滑至B端的过程中，电路中的一些物理量的变化规律如图乙所示：图Ⅰ描述电源的输出功率随路端电压的变化规律，图Ⅱ描述路端电压随电流的变化规律，图Ⅲ描述电源的效率随外电阻的变化规律，电表、导线对电路的影响不计，则下列说法正确的是（　　）
[image: www.zqy.com]
A．Ⅰ图上b点的坐标为（1.5V，0.75W）
B．滑动变阻器最大阻值为6Ω
C．电源的内阻r为2Ω
D．Ⅱ图上a点的坐标（0.2A，2.4V）
三、实验题(本题共2个小题，共20分)
11．（6分）某同学在某实验中利用螺旋测微计和游标卡尺测量某原件的厚度和直径，螺旋测微器和游标卡尺的示数如图（1）和图（2）所示；
[image: www.zqy.com]
[image: www.zqy.com]

(1)则图（1）中螺旋测微器的精度为      mm，原件的厚度      mm；

(2)图（2）中游标卡尺的精度为      mm，原件的直径      cm；
(3)在连线正确后，闭合开关，电压表和电流表的示数分别如图所示，由图可知，电压表（量程3V）读数为_________V，电流表（量程0.6A）读数为__________A。
（材料来源：必修第三册，P67）
12（14分）．某同学通过实验测定一个阻值约为5Ω的电阻Rx的阻值。
[image: www.zqy.com]
(1)现有电源（4V，内阻可不计）、滑动变阻器（0~50Ω，额定电流2A）、开关和导线若干，以及下列电表：
A．电流表（0~3A，内阻约0.025Ω） B．电流表（0~0.6A，内阻约0.125Ω）
C．电压表（0~3V，内阻约3kΩ） D．电压表（0~15V，内阻约15kΩ）
为减小测量误差，在实验中，电流表应选用      ，电压表应选用      （选填器材前的字母）：实验电路应采用图中的       （选填“甲”或“乙”）。
(2)下图是测量Rx的实验器材实物图，图中已连接了部分导线，请根据在（1）问中所选的电路图，用笔画线代替导线补充完成图中实物间的连线       。
[image: www.zqy.com]
(3)若在（1）问中选用甲电路，产生误差的主要原因是       ；若在（1）问中选用乙电路，产生误差的主要原因是       。（选填选项前的字母）
A．电流表测量值小于流经Rx的电流值
B．电流表测量值大于流经Rx的电流值
C．电压表测量值小于Rx两端的电压值
D．电压表测量值大于Rx两端的电压值

(4)在不损坏电表的前提下，将滑动变阻器滑片P从一端滑向另一端，随滑片P移动距离x的增加，被测电阻Rx两端的电压U也随之增加，下列反映关系的示意图中正确的是（　　）
A．[image: www.zqy.com]	B．[image: www.zqy.com]	C．[image: www.zqy.com]

四、计算题（共3个小题，13题8分，14题12分，15题14分）
13．如图所示，把两只完全相同的表头进行改装，已知表头内阻为100Ω，求：
[image: www.zqy.com]

(1)甲电路中表头的满偏电流和b点与“-”之间的电压；


(2)乙电路中电阻和的阻值。（结果可用分数表示）
（材料来源：必修第三册，P71）











14．小刚坐在汽车的副驾驶位上看到一个现象：当汽车的电动机启动时，车灯会瞬间变暗。汽车的电源、电流表、车灯、电动机连接的简化电路如图所示，汽车电源电动势，内阻，车灯接通、电动机未启动时（断开、闭合时）电流表示数；电动机启动瞬间（闭合前提下，闭合瞬间），电流表示数。已知电动机内阻，整个过程车灯电阻不变，电流表为理想电表。求：
[image: www.zqy.com]

（1）车灯的电阻；
（2）电动机启动瞬间，车灯功率的减小量；
（3）电动机启动瞬间，电动机的机械功率。
（材料来源：必修第三册，P88）


15．如图所示，在竖直平面内，一半径为R的光滑绝缘圆弧轨道BCD和光滑绝缘水平轨道AB在B点相切，BC为圆弧轨道的直径，O为圆心，OC和OD之间的夹角，整个装置固定在水平向左的匀强电场中。一质量为m、带电荷量为+q的小滑块从A点由静止释放后沿水平轨道向左运动，经B点进入圆弧轨道，通过D点后落回水平轨道。已知滑块运动到D点时所受合力的方向指向圆心O，且此时滑块对圆弧轨道恰好没有压力。不计空气阻力，已知重力加速度为g，，求：
[image: www.zqy.com]
（1）匀强电场电场强度的大小；
（2）小滑块进入圆弧轨道前，沿水平轨道运动的距离；
（3）小滑块落回水平轨道位置与B点之间的距离。
（材料来源：第一次月考，P6第15题改编）


[image: www.zqy.com]南阳一中高二年级2025年秋期第二次月考
物理学科试题   参考答案
一、二、选择题（1--7为单选题每题4分。8--10为多选题每题6分，全对6分，不全3分，选错0分。）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	 8
	9 
	10 

	答案
	D
	D
	B
	B
	B
	B
	C
	BD 
	AD 
	AD 


3、 实验题 (本题共2个小题，共20分)
11.【答案】(1)     0.01     6.123     (2)     0.05     102.30  (3)2.20     0.48
12.【答案】(1)     B     C     甲
(2)[image: www.zqy.com]
(3)     B     D  (4)A
四、计算题 （共3个小题，13题8分，14题12分，15题14分）




13.【答案】(1)，    (2)，


【详解】（1）根据图甲 解得



点与“-”之间的电压 解得






（2）根据图乙， 其中，解得，

14.【答案】（1）（2）43.2W（3）230W




【详解】（1）断开、闭合时，由闭合电路欧姆定律有解得

（2）电动机未启动时，车灯功率


闭合瞬间，路端电压

车灯功率

所以车灯功率的变化量


（3）闭合瞬间，通过车灯的电流

则通过电动机的电流

电动机的输入功率

电动机的热功率

电动机的机械功率



15.【答案】（1）（2）（3）

【详解】（1）由题意可知，小滑块在D点所受合力指向圆心O，则


则匀强电场的电场强度为

（2）由题意可知，小滑块在D点所受合力为


根据牛顿第二定律可得解得，小滑块在D点的速度为

小滑块从B点运动到D点，根据动能定理

小滑块从A点运动到B点，根据动能定理


解得小滑块进入圆弧轨道前，沿水平轨道运动的距离为。

（3）将小滑块在D点的速度沿着水平方向和竖直方向分解，得




对应水平方向和竖直方向的加速度大小为   

水平方向可以看成匀减速直线运动，根据匀变速直线运动的位移公式得

竖直方向可以看成匀加速直线运动，根据匀变速直线运动的位移公式得

其中

解得
[bookmark: _GoBack]则小滑块落回水平轨道位置与B点之间[image: www.zqy.com]距离为
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